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TD EVO VAR funcionando en paro/marcha con un interruptor externo “S”, a una velocidad predeterminada
situada entre RPMmax y RPMmin, y pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1.

TD EVO VAR operating with an external ON/OFF switch “S”, at a predetermine speed situated between RPMmax
and RPMmin, and preset with the internal potentiometer PT1.

TD EVO VAR fonctionnant en Marche/Arrét avec un interrupteur externe “S”, a une vitesse prédéterminée située
entre RPMmax et RPMmin, et préréglée avec le potentiometre interne PT1.

Ein/Aus Betrieb: Der Sollwert kann mit Hilfe des Potentiometers “PT1” zwischen RPMmin und RPMmax en-
gestellt werden. Mit einem externen Schalter “S” wird der Ventilator ein- bzw. ausgeschaltet.

TD EVO VAR werkt met een externe AAN/UIT-schakelaar “S”, met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPM-
max en RPMmin, en vooraf ingesteld met de interne potentiometer PT1.

TD EVO VAR a trabalhar com um comando liga/desliga externo “S”, a uma velocidade predeterminada situada
entre RPMmax e RPMmin, e pré-ajustada com o potenciometro interno PT1.

TD EVO VAR funziona con un interruttore ON/OFF esterno “S”, ad una velocita predeterminata situata tra RPM-
max e RPMmin, preimpostata con il potenziometro interno PT1.

TD EVO VAR ovladany externim vypinacem ZAP/VYP ,S", s pfednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPM-
min. Nastavuje se internim potenciometrem PT1.

TD EVO VAR dziatajacy z zewnetrznym przetacznikiem WL /WYL. ,S", z zadana predkoscia znajdujaca sie miedzy
RPMmax a RPMmin i wstepnie ustawiony za pomoca wewnetrznego potencjometru PT1.

TD EVO VAR arbetar med en extern ON / OFF-omkopplare “S”, med en forutbestamd hastighet beldgen mellan
RPMmax och RPMmin, och férinstalld med den interna potentiometern PT1.

TD EVO VAR, arbejder med en ekstern ON/OFF-switch “S”, med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax
0og RPMmin, og forudindstillet med det interne potentiometer PT1.

TD EVO VAR ce opereaza cu un comutator de pornire / oprire extern .S”, la o vitezd predeterminata situata intre
RPMmax si RPMmin si presetat cu potentiometrul intern PT1.

TD EVO VAR paboTaeT ¢ BHELLHWM BbiKkJlouaTeneM «S», ¢ 3aiaHHO CKOPOCTbIo, HaxoasLwelcs Mexxay RPMmax n
RPMmin, 1 npefBapuTenbHO yCTaHOBJIEHHOW MPY MOMOLLM BHYTPEHHEro noTeHumomeTtpa PT1.

TD EVO VAR, paboteLy, ¢ BbHILEH NpeBKIoYBaTeN 3a BKIlOYBaHe / U3knousaHe “S”, ¢ npessapuTenHo 3ajageqa
cKopocT, pasnosnoxeHa Mexay RPMmax n RPMmin, n npeasapuTesniHo HacCTpOeH ¢ BbTPEeLLHUS noTeHUmoMeTbp PT1.

TD EVO VAR darbojas ar aréju ieslégsanas / izslég$anas slédzi “S” ar noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPM-
max un RPMmin, un ieprieks iestatits ar iek$&jo potenciometru PT1.

TD EVO VAR veikia su iSoriniu jjungimo / isjungimo jungikliu .S" i$ anksto nustatytu greiciu, esan¢iu tarp RPM-
max ir RPMmin, ir i$ anksto nustatytu naudojant vidinj potenciometra PT1.

TD EVO VAR thendamine valise ON/OFF lilitiga “S”. Sobiv kiirus seadistatakse sisseehitatud potentsiomeetri
PT1 abil vahemikus RPMmax kuni RPMmin.

TD EVO VAR, wo npauioe i3 308HiwHiM nepemukadem ON / OFF “S”, i3 3afaHot0 WBMAKICTIO, PO3TalloBaHO0 MiX
RPMmax Ta RPMmin, Ta BcTaHOBMI€HO0 33 A0NOMOIOI0 BHYTPILWHbOrO noTeHuiomeTpa PT1.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) 6nceden belirlenmis bir hizda, ve dnce-
den ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile calisiyor.

TD EVO VAR Aettoupyei pe e€wteptko dtakontn “S”, oe npokaBoptopévn Taxutnta avageoa RPMmax kat RPMmin,
KaL NPOEMIAEYETAL HE TO ECWTEPLIKO NoTeEVOLOPETPO PT1.

FIG. 2

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un interruptor externo “S”.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the internal potentiometer PT1 and going to maximum speed (BOOST) with an external switch “S".

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiomeétre interne PT1 et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec un interrupteur externe “S”.
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Min/Max Betrieb: Der Ventilator luft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundliiftung. Der Sollwert kann
mit Hilfe des Potentiometers “PT1" zwischen RPMmin und RPMmax engestellt werden. Mit einem externen
Schalter “S” wird die Maximalgeschwindigkeit (Boost) aktiviert.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld
met de interne potentiometer PT1 en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe schakelaar “S”.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinida com o potenciémetro interno PT1 e indo para a velocidade maxima (BOOST) com um interruptor
externo “S".

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preim-
postata con il potenziometro interno PT1 e aumenta le prestazioni alla massima velocita (BOOST) tramite un
interruttore esterno “S”.

TD EVO VAR bézi nepretrzité s prednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje se internim
potenciometrem PT1. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci externiho vypinace ,.S".

TD EVO VAR pracuje nieprzerwanie z ustalona predkoécia miedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona wewnetrznym
potencjometrem PT1 i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewnetrznego przetacznika
LS”.

TD EVO VAR kor kontinuerligt med en forutbestamd hastighet belagen mellan RPMmax och RPMmin, forinstalld
med den interna potentiometern PT1 och g&r till maximal hastighet (BOOST) med en extern strémbrytare “S”.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forindstillet med
det interne potentiometer PT1 og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern switch “S”.

TD EVO VAR functioneaza continuu la o viteza predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu
potentiometrul intern PT1 si la vitezd maxima (BOOST) cu un comutator extern “S”.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 33[,@aHHON CKOPOCTbIO, pacrnofoxeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeABapuUTeNbHO HAaCTPOEHHOW C NMOMOLLbIO BHYTPEHHero noTeHunoMeTpa PT1, c BO3MOXHOCTbIO MepekiioyeHuns
Ha MakcuManbHyto ckopocTb (BOOST) ¢ momoLbio BHELIHEro nepekoyaTens «S».

TD EVO VAR paboTv HenpekbCHaTO C MpefBapuTeNIHO OnpefesieHa CKOpoCT, pa3nonoxeHa mMexay RPMmax n
RPMmin, npepasaputenHo HacTpoeHa C BbTPeWHWS noTeHumoMeTbp PT1 1 pgocTurawa MakcMmanHa CKopocT
(BOOST) ¢ BbHWeH npeskoyBaten “S”.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar iepriek$ noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ie-
prieks iestatits ar iek$&jo potenciometru PT1 un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aréju slédzi “S”.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu, esanciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto
nustatytu naudojant vidinj potenciometra PT1 ir einant | maksimalu greitj (BOOST) iSoriniu jungikliu ,S".

TD EVO VAR tostab pidevalt kiirusel, mis on sisseehitatud potentsiomeetri PT1 abil seadistatatud vahemikus
RPMmax kuni RPMmin. Taiskiirusele (BOOST) Lilitatakse valise Liliti “S” abil.

TD EVO VAR npautoe besnepepBHO i3 3ajaHolo LUBMAKICTIO, po3TawoBaHol Mk RPMmax ta RPMmin,
nonepefHbLO BCTAHOBNEHOIO 3@ [OMOMOroK BHYTPIiLLHBLOrO noTeHuioMetpa PT1 Ta nepexody Ao MakcuMasbHo|
wemnakocti (BOOST) i3 30BHILWHIM NepeMukayem “S”.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve 6nceden ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici bir anahtar “S” ile
maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexmwg Je kaBoplopevn taxutnta nou Bpioketat avapeca RPMmax kat RPMmin,
npopuBULopEVN PE TO E0WTEPLKO MOTeVOLOPETPo PT1T Kat yta Tn péytotn Taxutnta (BOOST) pe e€wtepikd dlakontn
=

FIG. 3

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un interruptor externo
“S” mas una temporisacion ajustable.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the internal potentiometer PT1 and going to maximum speed (BOOST) with an external switch “S” plus an
adjustable run on timer.
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TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiometre interne PT1 et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec un interrupteur externe “S”
plus une temporisation variable.

Min/Max Betrieb mit Nachlauf: Der Ventilator (duft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundstufe. Der
Sollwert kann mit Hilfe des Potentiometers “PT1" zwischen RPMmin und RPMmax engestellt werden. Mit
einem externen Schalter “S” wird die Maximalgeschwindigkeit aktiviert. Nach dem Ausschalten des Schalters
“S” l4uft der Liifter die eingestellte Zeit in Maximalstufe (Boost) nach und kehrt danach wieder auf die Grund-
liftung zuriick.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld met
de interne potentiometer PT1 en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe schakelaar “S” plus
een instelbare aflooptimer.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinida com o potenciémetro interno PT1 e indo para a velocidade maxima (BOOST) com uma chave externa
“S” e um temporizador de escoamento ajustavel.

TD EVO VAR lavora in continuo ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpostata con
il potenziometro interno PT1, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni tramite un interruttore
esterno “S” e prolungando il periodo alla massima velocita tramite un timer di spegnimento regolabile.

TD EVO VAR bézi nepretrzité s prednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje se internim
potenciometrem PT1. Maximalni rychlost (BOOST) s nastavitelnym ¢asova¢em dobéhu lze zapnout pomoci ex-
terniho vypinace ..S".

TD EVO VAR pracuje w sposdb ciagty z ustalona predkoscia miedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona za pomoca
wewnetrznego potencjometru PT1i przechodzac do predkos$ci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewnetrznego
przetacznika ,S” oraz regulowanego timera wybiegu.

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en forutbestamd hastighet beldagen mellan RPMmax och RPMmin, forinsta-
lld med den interna potentiometern PT1 och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern switch “S” plus
en justerbar kérning pa timer.

TD EVO VAR kerer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med det interne potentiometer PT1 og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern afbryder “S” plus
en justerbar efterlgbstimer.

TD EVO VAR functioneaza continuu la o viteza predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu
potentiometrul intern PT1 si la viteza maxima (BOOST) cu un comutator extern “S”, plus o functionare reglabild
pe cronometru.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 3aAaHHON CKOPOCTbIO, pacnosioxkeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeABapuUTenbHO HAaCTPOEHHOW C NMOMOLLbIO BHYTPEHHero noTeHunoMeTpa PT1, c BO3MOXHOCTbIO NepeksiioyeHuns
Ha MakcuManbHyto ckopocTb (BOOST) ¢ noMolublo BHeWHero nepekiodatens «S» nic peryiupyembii TanMep
NPOA0IKEHHON paboTbl.

TD EVO VAR paboTu nocTosiHHO C mpeABapuTesIHO ornpefesieHa CKopocT, pasnosioxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npeasapnTeiHO HacTpoeHa C BbTPelWHNS noTeHumomMeTsp PT1 1 gocTurane Ha MakcrMasnHa CKopocT
(BOOST) ¢ BbHWeH npeBktoyBaten “S” NKC perynupyeM xod Ha TaiMepa.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ieprie-
k$ iestatits ar iek5&jo potenciometru PT1 un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aré&ju slédzi “S”, ka ari
ar regul&jamu taimera darbibu.

TD EVO VAR nuolatos veikia i$ anksto nustatytu greiciu, esanc¢iu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
su vidiniu potenciometru PT1 ir eina | maksimaly greitj (BOOST) su iSoriniu jungikliu ,.S" ir reguliuojamu  lai-
kmaciu.

TD EVO VAR tostab pidevalt kiirusel, mis on sisseehitatud potentsiomeetri PT1 abil seadistatatud vahemikus
RPMmax ja RPMmin. Taiskiirusele (BOOST] lilitatakse valise liliti “S” abil. Taiendavalt on lisatud seadistatava
taimeri funktsioon.

TD EVO VAR npautoe 6e3nepepBHo i3 3a4aHot0 LUBMAKICTIO, po3TalloBaHot Mixk RPMmax ta RPMmin, nonepegHbo
BCTaHOBJIEHOIO 32 JONOMOr0I0 BHYTPILWHbLOro noTeHuioMeTpa PT1 Ta BUXoAy Ha MakcUManbHy WeuakicTs (BOOST)
i3 30BHiWHIM NepemMukayeM “S” NOC perynboBaHUM XOA0M Ha TaMepi.
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TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve 6nceden ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici bir anahtar “S” arti
ayarlanabilir bir zamanlayici ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexag o€ pla npokaBoptopévn taxutnTa nou Bpioketat peta§u RPMmax kat RPMmin,
NPOPUBULOPEVN {IE TO ECWTEPLKO MOTEVOLOPETPO PT1 Kat pe peytotn taxutnta (BOOST) pe e€wteptkd dtakontn “S”
OUV €va PUBPLZOPEVO XPOVOOLAKOMTN AMOPPONG.

FIG. 4

TD EVO VAR controlado con un REB ECOWATT o REB-CVF, para la puesta en marcha y la regulacion manual
de la velocidad.

TD EVO VAR controlled with a REB ECOWATT or REB-CVF, for start-up and manual speed regulation.

TD EVO VAR controlé par un REB ECOWATT ou REB-CVF, pour la mise en marche et la régulation manuelle de
la vitesse.

Manuelle Regelung (0-10V): der Ventilator wird manuell mit einem REB ECOWATT oder REB-CVF geregelt.

TD EVO VAR bestuurd met een REB ECOWATT of REB-CVF, voor opstarten en handmatige snelheidsregeling.

TD EVO VAR controlado com um REB ECOWATT ou REB-CVF, para partida e regulacao manual da velocidade.

TD EVO VAR viene controllato con REB ECOWATT o REB-CVF, per l'avvio e la regolazione manuale della velocita.

TD EVO VAR ovladany pomoci REB ECOWATT nebo REB-CVF, pro spousténi a ru¢ni regulaci rychlosti.

TD EVO VAR sterowany za pomoca REB ECOWATT lub REB-CVF, do rozruchu i recznej regulacji predkosci.

TD EVO VAR styrs med en REB ECOWATT eller REB-CVF, for uppstart och manuell hastighetsreglering.

TD EVO VAR styret med en REB ECOWATT eller REB-CVF, til opstart og manuel hastighedsregulering.

TD EVO VAR controlat cu un REB ECOWATT sau REB-CVF, pentru pornire si reglarea vitezei manual.

TD EVO VAR ynpaBnsietcs ¢ nomouwibio REB ECOWATT vnun REB-CVF pns 3anycka v py4yHoro perynampoBaHus
CKOpOCTU.

TD EVO VAR ynpasnssaH ¢ REB ECOWATT unu REB-CVF, 3a cTapTupaHe u pb4HO peryavpaHe Ha CKOpocTTa.

TD EVO VAR kontroléts ar REB ECOWATT vai REB-CVF iedarbinasanai un manualai atruma regulésanai.

TD EVO VAR valdomas su REB ECOWATT arba REB-CVF, skirtas paleidimui ir rankiniam greicio reguliavimui.

TD EVO VAR kaivitamine ja kiiruse reguleerimine vélise potentsiomeetri REB ECOWATT voi REB CVF abil.

TD EVO VAR kepyeTbes 3a gonomoroto REB ECOWATT abo REB-CVF ans nycky Ta perynioBaHHs WBUAKOCTI
BPYUHY.

Baslangic ve manuel hiz ayari icin REB ECOWATT veya REB-CVF ile kontrol edilen TD EVO VAR.

To TD EVO VAR eAéyxetat ye REB ECOWATT n REB-CVF, yia pUButon kat xelpokivntn puButon taxutntag.

FIG. 5

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro del REB ECOWATT o REB-CVF y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un
interruptor externo “S”.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the REB ECOWATT or REB-CVF potentiometer and going to maximum speed (BOOST) with an external switch “S".

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre du REB ECOWATT o REB-CVF et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec un inte-
rrupteur externe “S”.

Min/Max Betrieb mit REB ECOWATT oder REB-CVF: Der Ventilator lduft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten
Grundliftung. Der Sollwert kann mit Hilfe vom REB Ecowatt oder REB-CVF zwischen RPMmin und RPM max
eingestellt werden. Mit einem externen Schalter “S” wird die Maximalgeschwindigkeit “Boost” aktiviert.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld
met de REB ECOWATT of REB-CVF-potentiometer en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe
schakelaar “S".




TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinido com o potencidmetro REB ECOWATT ou REB-CVF e indo para a velocidade méaxima (BOOST) com
um interruptor externo “S”.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpos-
tata con il potenziometro REB ECOWATT o REB-CVF, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni
con un interruttore esterno “S”.

TD EVO VAR TD EVO VAR bézi nepretrzité s prednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje
se potenciometrem REB ECOWATT nebo REB-CVF. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci externiho
vypinace .S5".

TD EVO VAR pracuje w sposéb ciagty z ustalona predkoscia pomiedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona potenc-
jometrem REB ECOWATT lub REB-CVF i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewne-
trznego przetacznika .S".

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en férutbestamd hastighet beldgen mellan RPMmax och RPMmin, férins-
talld med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern
omkopplare “S”.

TD EVO VAR kerer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindsti-
llet med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern
switch “S”.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezad predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul REB ECOWATT sau REB-CVF si la vitezd maxim& (BOOST) cu un comutator extern “S”.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 3a[jaHHON CKOPOCTblO, pacrnofoxeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeaBapuTenbHO HacTPOEHHOM € nomolblo noTeHumometpa REB ECOWATT unu REB-CVF, ¢ Bo3MoXHOCTbIO
nepekNoYeHNs Ha MakcuManbHyio ckopocTb (BOOST) ¢ noMowbio BHeLHEro nepekiioyatens «S».

TD EVO VAR pabotu HenpekbCcHaTO C NpeABapuUTeNIHO ONpefeneHa CKopocT, pa3nofoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npepsaputenHo HactpoeHa c¢ noteHunometrsp REB ECOWATT wvnu REB-CVF n npemuHaBalia KbM
MakcuManHa ckopocT (BOOST) ¢ BbHIWeH npeskitoysaten “S”.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu starp RPMmax un RPMmin, ieprieks iestatot
ar REB ECOWATT vai REB-CVF potenciometru un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aré&ju slédzi “S”.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu, esanciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto
nustatytu naudojant REB ECOWATT arba REB-CVF potenciometra ir einant | maksimaly greitj (BOOST) naudo-

jant isorinj jungiklj ..S".

TD EVO VAR tootab pidevalt kiirusel, mis on vélise potentsiomeetri REB ECOWATT voi REB CVF abil seadistata-
tud vahemikus RPMmax kuni RPMmin. Taiskiirusele (BOOST] lilitatakse valise Liliti “S” abil.

TD EVO VAR npaute 6e3nepepBHo i3 3ajaHolo LWBWAKICTIO, po3TawoBaHol Mk RPMmax ta RPMmin,
ronepefHbo BCTaHoBMieHolo noTeHuiomeTpom REB ECOWATT abo REB-CVF i nepexofsiun Ao MakcuMasbHoOT
weuakocti (BOOST) i3 30BHIWHIM nepeMukadem “S”.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve 6nceden ayarlanmis REB ECOWATT yada REB-CVF potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici
bir anahtar “S” ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyel ouvexag oe pta npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketat peta§u RPMmax kat RPMmin,
npopubplopevn pe 1o notevolopeTpo REB ECOWATT n REB-CVF kat pe péylotn taxutnta (BOOST) pe e€wrepiko
dakontn “S”.

FIG. 6

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro del REB ECOWATT o REB-CVF y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un
interruptor externo “S” mas una temporisacidn ajustable.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the REB ECOWATT or REB-CVF potentiometer and going to maximum speed (BOOST) with an external switch
“S” plus an adjustable run on timer.
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TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre du REB ECOWATT o REB-CVF et passant 3 la vitesse maximale (BOOST) avec un interrup-
teur externe “S” plus une temporisation variable.

Min/Max Betrieb + externer Sollwertgeber (REB ECOWATT, REB-CVF) + Nachlauf: Der Ventilator lauft im
Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundliiftung. Der Sollwert kann mit Hilfe vom REB Ecowatt oder REB-
CVF zwischen RPMmin und RPM max eingestellt werden. Mit einem externen Schalter “S” wird die Maximal-
geschwindigkeit aktiviert.Nach dem Ausschalten des Schalters “S” l&uft der Liifter die eingestellte Zeit in Maxi-
malstufe (Boost) nach und kehrt danach wieder auf die Grundliiftung zurick.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld
met de REB ECOWATT of REB-CVF-potentiometer en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe
schakelaar “S” plus een instelbare aflooptimer.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinido com o potencidmetro REB ECOWATT ou REB-CVF e indo para a velocidade maxima (BOOST) com
um interruptor externo “S” e um temporizador de escoamento ajustavel.

TD EVO VAR lavora in continuo ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpostata
con il potenziometro REB ECOWATT o REB-CVF, aumentando alla massima velocita (BOOST] le sue prestazioni
tramite un interruttore esterno “S” e prolungando il periodo alla massima velocita tramite un timer di spegni-
mento regolabile.

TD EVO VAR béZi nepretrzité predem stanovenou rychlosti mezi RPMmax a RPMmin, prednastavenou poten-
ciometrem REB ECOWATT nebo REB-CVF. Maximalni rychlost (BOOST) s nastavitelnym ¢asovaéem dobéhu lze
zapnout pomoci externiho vypinace .S".

TD EVO VAR pracuje w sposob ciagty z ustalona predkoscia pomiedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona potencjo-
metrem REB ECOWATT lub REB-CVF i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewnetrz-
nego przetacznika .S” oraz regulowanego timera wybiegu.

TD EVO VAR kor kontinuerligt med en forutbestamd hastighet beldgen mellan RPMmax och RPMmin, forinstalld
med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern switch
“S” plus en justerbar kérning pa timer.

TD EVO VAR kerer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med REB ECOWATT eller REB-CVF-potentiometer og gér til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern
afbryder “S” plus en justerbar afbryder-timer.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezd predeterminata situata intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul REB ECOWATT sau REB-CVF si la vitezd maxim3 (BOOST) cu un comutator extern “S”, plus o rulare
reglabilad pe cronometru.

TD EVO VAR paboTaeT HempepbiBHO C 3aAaHHON CKOpOCTbio, Haxopsieics mexay RPMmax v RPMmin,
npefBapuTeNlbHO HAaCTPOEHHOW € MoMolubio noTeHunoMeTpa REB ECOWATT unu REB-CVF, ¢ BO3MOXHOCTbIO
nepeksIoyeHns Ha MakcuManbHylo ckopocTb (BOOST) ¢ nomolbio BHewHero nepekodatens «S» niwc
perynupyemblii TaiMep NpoAoJSIXKEHHON paboThl.

TD EVO VAR paboTn HenpekbcHaTo C NpefBapuTeNiHO onpefeneHa CKopocT, pasnonoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npeaapvTenHo 3afafeHa c¢ noteHumometspa REB ECOWATT nnun REB-CVF u npemunaBaiia kbM
MakcumanHa ckopoct (BOOST) ¢ BbHIWeH npeskoysaTen “S” nac perynupyeM xog Ha TaiiMepa.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ieprie-
k$ iestatits ar REB ECOWATT vai REB-CVF potenciometru un dodoties uz maksimalo dtrumu (BOOST) ar aréju
slédzi “S”, ka arT ar reguléjamu taimera darbibu.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
naudojant REB ECOWATT arba REB-CVF potenciometra ir einant j maksimaly greitj (BOOST) naudojant iSorinj
jungiklj ,S", taip pat esant reguliuojamo laikmacio veikimui.

TD EVO VAR to6tab pidevalt kiirusel, mis on valise potentsiomeetri REB ECOWATT voi REB CVF abil seadista-
tatud vahemikus RPMmax kuni RPMmin. Taiskiirusele (BOOST) lilitatakse vélise liliti “S” abil. Taiendavalt on
lisatud seadistatava taimeri funktsioon.

TD EVO VAR npautoe be3nepepBHO i3 3ajaHolo LWBUAKICTIO, po3TawoBaHo Mix RPMmax ta RPMmin,
nornepefHbO BCTaHoBneHolo noTeHuiometpom REB ECOWATT abo REB-CVF Ta nepexopoM fo MakcuMasbHOT
wewuakocTi (BOOST) i3 30BHIWHIM NepeMukadeM “S” NloC perysiboBaHWM XOL0M Ha TalMepi.




TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis REB ECOWATT yada REB-CVF potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici
bir anahtar “S” arti ayarlanabilir bir zamanlayici ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Tpéxet ouvexwg oe pla npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketal yeta§y RPMmax kat RPMmin,
npopubulopévn Pe 1o notevolopeTpo REB ECOWATT 1 REB-CVF kat pe péylotn taxutnta (BOOST) pe e€wtepiko
dwakontn “S” kat pubpzopevo xpovodiakonTn.

FIG. 7

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1y pasa a velocidad méaxima (BOOST) con una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the internal potentiometer PT1 and going to maximum speed (BOOST) with an AIRSENS sensor.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiomeétre interne PT1 et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec une sonde AIRSENS.

Min/Max Betrieb + Sensor: Der Ventilator lduft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundliftung. Der So-
llwert kann mit Hilfe des Potentiometers “PT1" zwischen RPMmin und RPMmax engestellt werden. Mit dem
Raumfihler (CO2, rF% oder VOC) Airsens wird die Maximalgeschwindigkeit (Boost) aktiviert.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld met
de interne potentiometer PT1 en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinida com o potenciémetro interno PT1 e indo para a velocidade méaxima (BOOST) com um sensor AIR-
SENS.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpos-
tata con il potenziometro interno PT1, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni tramite una
sonda AIRSENS.

TD EVO VAR béZi nepretrzité s pfednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje se internim
potenciometrem PT1. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci senzoru AIRSENS.

TD EVO VAR pracuje w sposéb ciagty z ustalona predkoscia miedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona za pomoca
wewnetrznego potencjometru PT1 i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) z czujnikiem AIRSENS.

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en férutbestdmd hastighet belagen mellan RPMmax och RPMmin, forins-
talld med den interna potentiometern PT1 och gar till maximal hastighet (BOOST) med en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med det interne potentiometer PT1 og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezad predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul intern PT1 si la vitezd maxim3 (BOOST) cu un senzor AIRSENS.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepblBHO C 3afaHHOW CKOPOCTbI, pacnofioxkeHHoin Mexzay RPMmax n RPM-
min, npefBapuTeNbHO HAaCTPOEHHOW C MOMOLLbLID BHYTpeHHero moTeHuuoMmetpa PT1, ¢ nepeknioyeHneM Ha
MakcuManbHyio ckopoctb (BOOST) no curHany gatymka AIRSENS.

TD EVO VAR paboTu HenpekbCcHaTO C NpeABapuUTeNIHO ONpefeneHa CKopocT, pa3nonoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npeaBaputenHo HacTpoeHa C BbTpewHWs noTeHumoMeTbp PT1 1 pocturawa MakcuMmanHa CKopocTt
(BOOST) ¢ AIRSENS ceH3op.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar iepriek$ noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ie-
prieks iestatits ar iek$&jo potenciometru PT1 un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar AIRSENS sensoru.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
naudojant vidinj potenciometra PT1 ir einant j maksimaly greitj (BOOST) naudojant AIRSENS jutiklj.

TD EVO VAR todtab pidevalt kiirusel, mis on sisseehitatud potentsiomeetri PT1 abil seadistatatud vahemikus
RPMmax kuni RPMmin.Taiskiirusele (BOOST) liilitatakse AIRSENS anduri abil.

TD EVO VAR npauitoe 6e3nepepBHo i3 3aAaHo0 LUBUAKICTIO, po3TalioBaHoto Mixk RPMmax ta RPMmin, nonepesHbo
BCTAHOBJIEHOIO 3@ JOMOMOTOI0 BHYTPIilIHBOr0 NMoTeHuioMeTpa PT1 Ta BUXxoAy Ha MakcuMasbHy waeunakicts (BOOST)
3a gonomoroto aatynka AIRSENS.
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TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve AIRSENS sensérii ile mak-
simum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Tpéxet ouvexwg oe pla npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketal yeta§y RPMmax kat RPMmin,
NPOPUBULOPEVN PIE TO E0WTEPLKO NOTEVOLOpETPO PT1 Kat pe péytotn Taxutnta (BOOST) pe awoBnrnpa AIRSENS.

FIG. 8

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro del REB ECOWATT o REB-CVF y pasa a velocidad maxima (BOOST) con una
sonda AIRSENS.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the REB ECOWATT or REB-CVF potentiometer and going to maximum speed (BOOST) with an AIRSENS sensor.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre du REB ECOWATT ou REB-CVF et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec une sonde
AIRSENS.

Min/Max Betrieb + externer Sollwertgeber (REB ECOWATT,REB-CVF) + Sensor : Der Ventilator (duft im Dauer-
betrieb auf einer eingestellten Grundliftung. Der Sollwert kann mit Hilfe vom REB Ecowatt oder REB-CVF
zwischen RPMmin und RPM max eingestellt werden. Mit dem Airsens wird die Maximalgeschwindigkeit (Boost)
aktiviert oder desaktiviert.

TD EVO VAR draait continu op een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld met de
REB ECOWATT of REB-CVF-potentiometer en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinido com o potenciémetro REB ECOWATT ou REB-CVF e indo para a velocidade méaxima (BOOST) com
um sensor AIRSENS.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpos-
tata con il potenziometro REB ECOWATT o REB-CVF, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni
tramite una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR bézi nepretrzité predem stanovenou rychlosti mezi RPMmax a RPMmin, prednastavenou poten-
ciometrem REB ECOWATT nebo REB-CVF. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci senzoru AIRSENS.

TD EVO VAR pracuje nieprzerwanie z ustalona predkoscia miedzy RPMmax a RPMmin, wstepnie ustawiona poten-
cjometrem REB ECOWATT lub REB-CVF i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) z czujnikiem AIRSENS.

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en férutbestdmd hastighet belagen mellan RPMmax och RPMmin, forins-
talld med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer och gar till maximal hastighet (BOOST) med en AIR-
SENS-sensor.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en AIRSENS
sensor.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezad predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul REB ECOWATT sau REB-CVF si la vitezd maxima (BOOST) cu un senzor AIRSENS.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 3a[aHHON CKOpPOCTbl, pacrnofoxeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeaBapuTenbHO HACTPOEHHOW ¢ nomollblo noteHumoMeTpa REB ECOWATT nnu REB-CVF, ¢ nepekntoyeHvnemM
Ha MakcuManbHyto ckopocTb (BOOST) no curnany gatumnka AIRSENS.

TD EVO VAR paboTu HenpekbCcHaTO ¢ NpeABapuUTeNIHO ONpefeneHa CKopocT, pa3nonoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npenBapuTenHo HactpoeHa ¢ noteHunometrspa REB ECOWATT wnun REB-CVF u npemuHaBala KbM
MakcuManHa ckopocT (BOOST) cbe cenzop AIRSENS.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu starp RPMmax un RPMmin, ieprieks iestatot ar
REB ECOWATT vai REB-CVF potenciometru un ieslédzas uz maksimalo atrumu (BOOST) ar AIRSENS sensoru.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
su REB ECOWATT arba REB-CVF potenciometru ir perjungia j maksimaly greitj (BOOST) su AIRSENS jutikliu.

TD EVO VAR tootab pidevalt kiirusel, mis on valise potentsiomeetri REB ECOWATT voi REB CVF abil seadistata-
tud vahemikus RPMmax kuni RPMmin.Téiskiirusele (BOOST] lulitatakse AIRSENS anduri abil.




TD EVO VAR npautoe be3nepepBHO i3 3afaHoilo LUBMAKICTIO, po3TawoBaHow Mk RPMmax ta RPMmin,
3a3faneriab BCTaHoBneHot noTeHuioMetpoM REB ECOWATT abo REB-CVF i iiie fo MakcMManbHOT WBUAKOCTI
(BOOST) 3a gonomoroo gatunka AIRSENS.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis REB ECOWATT yada REB-CVF potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve AIR-
SENS sensorii ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyel ouvexag oe pta npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketat peta§u RPMmax kat RPMmin,
npopubplopévn Pe 1o notevolopetpo REB ECOWATT n REB-CVF kat pe péyiotn taxutnta (BOOST) pe awoBnthpa
AIRSENS.

FIG. 9

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad proporcional al sefal analogico de 0-10V o 4-20mA de
una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR running continuously at a speed proportional to the analog 0-10V or 4-20mA signal from an AIR-
SENS sensor.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse proportionnelle au signal analogique 0-10V ou 4-20 mA d’une
sonde AIRSENS.

Proportionale Regelung: (0-10V; 4-20mA) mit einem Airsens Sensor.

TD EVO VAR draait continu met een snelheid die evenredig is met het analoge 0-10V of 4-20mA signaal van een
AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade proporcional ao sinal analdgico 0-10V ou 4-20mA
de um sensor AIRSENS.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita proporzionale al segnale analogico 0-10 V o 4-20 mA pro-
veniente da una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR bézi nepretrzité rychlosti odpovidajici analogovému signalu 0-10V nebo 4-20 mA na vystupu sen-
zoru AIRSENS.

TD EVO VAR pracuje nieprzerwanie z predkoscia proporcjonalna do analogowego sygnatu 0-10 V lub 4-20 mA
z czujnika AIRSENS.

TD EVO VAR kors kontinuerligt med en hastighet som ar proportionell mot den analoga 0-10V- eller 4-20mA-sig-
nalen frén en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en hastighed, der er proportional med det analoge 0-10V- eller 4-20mA-sig-
nal fra en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR ruleazd continuu la o vitezd proportionald cu semnalul analog 0-10V sau 4-20mA de la un senzor
AIRSENS.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepblBHO CO CKOPOCTbIO, MPONOpPLMOHanbHoM aHanorosoMy curHany 0-10 B unm 4-20
MA oT paTumka AIRSENS.

TD EVO VAR paboT HenpekbCcHaTO CbC CKOPOCT, NponopuuoHanHa Ha aHanorosus 0-10V unu 4-20mA curnan
oT AIRSENS ceH3op.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar atrumu, kas ir proporcionals analogajam 0-10V vai 4-20mA signalam no
AIRSENS sensora.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia tokiu greiciu, kuris yra proporcingas analoginio 0-10V arba 4-20mA signalui
i§ AIRSENS jutiklio.

TD EVO VAR t&étab pidevalt kiirusel, mis on proportsionaalne 0-10V véi 4-20mA analoogsignaaliga, mis saa-
dakse AIRSENS andurilt.

TD EVO VAR npautoe 6e3nepepBHo 3i WBMAKICTIO, NponopuiiiHoio aHanorosoMy 0-10 B abo 4-20 MA Big patuunka
AIRSENS.

TD EVO VAR, AIRSENS sensoriinden gelen 0-10V veya 4-20mA analog sinyale orantili bir hizda siirekli calisiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexag pe Taxutnta avaoyn npog to onpa avaioyikoU 0-10V i 4-20mA ano aoBnthpa
AIRSENS.
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Este manual de instrucciones contiene informacion
importante y debe ser leido detenidamente por per-
sonas competentes antes de cualquier manipulacion,
transporte, inspecciéon o instalacion del producto.
Se aporté todo la atencién a la preparacion de estas
instrucciones y de la informacion dada, sin embargo,
es responsabilidad del instalador asegurarse que el
sistema es conforme a los reglamentos nacionales e
internacionales en vigor, particularmente los relacio-
nados con la seguridad. El fabricante, Soler & Palau
Sistemas de Ventilacién SLU no se responsabiliza de
las roturas, accidentes u otros problemas debidos a la
falta de atencién de las instrucciones contenidas en
este manual.

Los ventiladores objetos de este manual han sido fa-
bricados respetando rigurosas reglas de control de
calidad como la norma internacional I1SO 9001. Una
vez el producto instalado, este manual tiene que en-
tregarse al usuario final.

TRANSPORTE Y MANIPULACION

El embalaje de este aparato, ha sido disenado para
soportar las condiciones normales de transporte, no
se debe transportar el aparato fuera de su embala-
je original ya que podria deformarse o deteriorarse.
El almacenaje del producto debe realizarse en su
embalaje original y en un lugar seco y protegido de
la suciedad hasta su instalacién final. No acepte un
aparato que no esté contenido en su embalaje origi-
nal o que muestre signos de haber sido manipulado.
Evitar golpes, caidas y el colocar pesos excesivos so-
bre el embalaje. Al manipular productos pesados, use
elementos de elevacion adecuada para evitar dafar a
las personas o al propio producto. Nunca levante un
aparato asiéndolo por los cables, la caja de bornes, la
hélice o turbina ni por la reja de proteccion.

ALMACENAJE

El almacenaje del producto debe realizarse en su
embalaje original y en un lugar seco y protegido de
la suciedad, de la humedad, de la corrosion y con
diferencias importantes de temperaturas. Si son ac-
cesibles, se recomienda que la entrada y la descarga
del ventilador estén tapadas para evitar entrada de
cuerpos extranos.

IMPORTANTE PARA
SU SEGURIDAD
Y LA DE LOS USUARIOS

eLa instalacion debe realizar-
se por un profesional cuali-
ficado. Asegurese de que la
instalacién cumple con los re-
glamentos mecanicos y eléc-
tricos de cada pais.

eUna vez puesto en servicio, el
aparato debe cumplir con las
Directivas. Si necesario, las
protecciones adecuadas se
pueden localizar en el aparta-
do de Accesorios del Catalogo
General de S&P.

e[ as unidades de ventilacidon o
los aparatos que los incorpo-
ran, han sido disenados para
mover aire dentro de los limi-
tes indicados en la placa de
caracteristicas.

*No utilizar este aparato en at-
mosferas explosivas o corro-
sivas.

*Si la unidad de ventilacidn esta
extrayendo aire en un local
donde esta instalado una cal-
dera u otro tipo de aparato a
combustidn, asegurese que en
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el local existen las suficientes
entradas de aire para garanti-
zar una correcta combustion.

eEste aparato pueden utilizar-
lo ninos con edad de 8 anos y
superior y personas con capa-
cidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas o falta de
experiencia y conocimiento, si
se les ha dado la supervision o
formacion apropiadas respec-
to al uso del aparato de una
manera segura y comprenden
los peligros que implica. Los
ninos no deben jugar con el
aparato. La limpieza y el man-
tenimiento a realizar por el
usuario no deben realizarlos
los ninos sin supervision.

SEGURIDAD EN LA INSTALACION

Antes de manipular la unidad de ventilacién, asegu-
rese de que esta desconectada de la red, aunque ya
esté parado y de que nadie pueda ponerlo en marcha
durante la intervencion.

El comprador, el instalador, el utilizador, es respon-
sable de vigilar que este ventilador este instalado,
utilizado y mantenido por personas calificadas, apli-
cando todas las precauciones de seguridad en vigor,
como los reglamentos y normas aplicables en el pais
lo exigen.

Ropa de proteccion, equipamiento de seguridad, pro-
tecciones del oido y herramientas especiales pueden
ser necesarios para la instalacion y el mantenimiento.
Antes de empezar la instalacién, asegurarse que el
unidad de ventilacion este adaptada para la aplicacion.
Comprobar que la estructura en la que estd instala-
do es lo suficientemente resistente para soportar el
aparato en funcionamiento a su maxima potencia. La
unidad de ventilacién tiene que posicionarse en una
base sélida, de nivel y respectando el sentido del aire.
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Utilizar todas las fijaciones. Prever todos los acceso-
rios necesarios para un montaje correcto y seguro.
Los acoplamientos elasticos tienen que ir tensados
para no crear perturbaciones en flujo de aire sobre
todo en aspiracion de la unidad de ventilacion.
Asegurese de que no hay elementos libres en las
proximidades de la unidad de ventilacién que puedan
ser aspirados por el mismo. Si se va a instalar en un
conducto, compruebe que esté limpio de cualquier
elemento que pudiera ser aspirado por la unidad de
ventilacion. En caso de conexién de una unidad de
ventilaciéon a un conducto, este debe ser exclusivo
para el sistema de ventilacion.

En la instalacion eléctrica debera incorporar un inte-
rruptor omnipolar con una abertura entre contactos
de al menos 3 mm, adecuado a la carga y que respon-
da a normas vigentes.

Para la conexion eléctrica siga las indicaciones del
esquema de conexion “A”.

Las unidades de ventilacion clasificadas como Uni-
dades de ventilacion Residenciales (UVR) con un
factor del mando de 0,65, tienen que ser conforme
a la Directiva Europea 2009/125 e instalarse como
indicado en la definicion del control de la demanda
centralindicada en el reglamento 1253/2014 (ver es-
quemas de las fig.B dados como ejemplos).

PUESTA EN SERVICIO

Comprobar que los valores de tensién y de frecuen-
cia de la red eléctrica este iguales a los valores in-
dicados en la placa de caracteristica (maxima varia-
cion de tension = 5%).

Comprobar que la conexidn a tierra, las conexiones
aterminales, las estanqueidades en las entradas de
cables se han efectuado correctamente.

En acuerdo con la Directiva de maquinas, si la uni-
dad de ventilacién es accesible al utilizador y que
existe un riesgo para su salud, las protecciones
adecuadas tienen que montarse.

Comprobar que las partes mdviles acttan libre-
mente sin molestias.

Comprobar que no hay restos de materiales de
montaje ni cuerpos extrafos que puedan ser aspi-
rados ni en el area de la unidad de ventilacion ni en
los conductos.

Comprobar que todos los soportes este bien fijados
y no danados.

Proteger la zona de trabajo y poner en marcha el
motor.

Comprobar que el sentido de giro de la hélice y del
flujo de aire es correcto.

Comprobar que no se perciben vibraciones anéma-
las, que los consumos no sobrepasan los valores
indicados en la placa de la unidad de ventilacion.



¢ Después de dos horas de funcionamiento, compro-
bar que todas las fijaciones siguen apretadas.

¢ En caso de saltar alguno de los dispositivos de pro-
teccidn eléctricos de la instalacidn, desconectar el
aparato de la red y comprobar la instalacién antes
de ponerlo de nuevo en funcionamiento.

MANTENIMIENTO

El mantenimiento y las reparaciones del producto
tienen que ser efectuados por personas competen-
tes y conforme a las normas locales e internaciona-
les. Antes de manipular este aparato, asegurarse
que esta desconectado de la red eléctrica aunque
este parado y que nadie pueda ponerlo en marcha
durante la intervencion.

Es necesaria una inspeccién regular del aparato. La
frecuencia de la misma, debe ser en funcion de las
condiciones de trabajo para evitar la acumulacién de
suciedad en hélices, turbinas, motores y rejillas que
podria entrafar riesgos y acortaria sensiblemente la
vida del mismo. El procedimiento de verificacion debe
ser funcion de las condiciones de uso.

En todos los trabajos de mantenimiento y reparacion,
deben observarse las normas de seguridad vigentes en
cada pais. En las operaciones de limpieza tener mucha
precaucion de no desequilibrar la hélice o turbina.

PUESTA FUERA DE SERVICIO Y RECICLAJE

La normativa CEE y el compromiso que de-
bemos adquirir en futuras generaciones
|

nos obligan al reciclado de materiales; le

rogamos que no olvide depositar todos los

elementos sobrantes del embalaje en los
correspondientes contenedores de reciclaje. Si su
aparato, ademas, estd etiquetado con este simbolo,
no olvide llevar el aparato sustituido al Gestor de Re-
siduos mas préximo.

El ventilador esta principalmente formado por acero,
cobre, ferrita, aluminio y plastico. Los componentes
deberan separarse para su reciclado en las categorias
siguientes:

Acero y hierro

Aluminio

Metales no férricos

Plasticos

Materiales aislantes

Cables

Chatarra electrénica

Para aclarar cualquier duda con respecto a los pro-
ductos S&P dirijase a la Red de Servicios Post Venta
si es en territorio espanol o a su distribuidor habitual
en el resto del mundo. Para su localizacién y para ob-
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tener la declaracidn de conformidad, otro documento
de la CE, o copia de este manual, consultar la pagina
WEB www.solerpalau.com
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REQUISITOS DE INFORMACION PARA LAS UVR

a Marca

b Identificador

¢ CEE clima templado (kWh/(m?.an))
Clase CEE
CEE clima frio (kWh/[mZ2.an))
CEE clima calido (kWh/(m?.an))

d Tipo declarado

o

Tipo de accionamiento
Tipo SRC
Eficiencia térmica (%)

o Qa -

Caudal maximo (m3/h)
Potencia electrica de entrada a caudal méaximo (W)

Nivel de potencia acUstica (LWA)

k Caudal de referencia (m?/s)

Diferencia de presion de referencia (Pa)
Potencia de entrada especifica (W/m?/h)

5 3

Factor del mando

Tipo de mando

o Indice maximo de fuga interna para UVB (%)
Indice maximo de fuga externa para UVU y UVB (%)

p Indice de mezcla de UVB sin conductos (%)

q Ubicacién de la senal de aviso del filtro

Descripcion de la sefial de aviso del filtro

Instrucciones para instalacion de rejillas de
impulsion

-

Instrucciones para instalacion de rejillas de
extraccion

s Direccién internet

t Sensibilidad del flujo de aire a variaciones de
presion

u Estanqueidad al aire interior/exterior (m?/h)

v Consumo de electricidad anual - clima templado
(kWh/a)

Consumo de electricidad anual - clima calido
(kWh/a)

Consumo de electricidad anual - clima frio
(kWh/a)

w Ahorro anual en calefaccion - clima templado
(kWh/a)

Ahorro anual en calefaccion - clima calido
(kWh/a)

Ahorro anual en calefaccién - clima frio (kWh/a)
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This instruction manual contains important informa-
tion and must be read carefully by competent persons
prior to any handling, transport, inspection or insta-
llation of this product. Every care has been taken in
the preparation of the instructions and information;
however, it is the responsibility of the installer to
ensure the system complies with relevant national
and international regulations, especially safety. The
manufacturer, Soler & Palau Sistemas de Ventila-
cién S.L.U. accepts no responsibility for breakages,
accidents or any inconvenience caused by failure to
comply with the instructions contained in this manual.
The fan units referred to in this manual have been ma-
nufactured in accordance with rigorous quality control
and International standard ISO 9001. Once the product
has been installed, this manual to be retained by the
end user.

TRANSPORT AND MANIPULATION

The packaging used for this fan unit has been desig-
ned to support normal transporting conditions. The
fan unit must always be transported in its original
packaging as not doing so could deform or damage
the product. Do not accept delivery if the fan is not in
its original packaging or shows clear signs of having
been damaged.

The product should be stored in a dry place in its ori-
ginal packaging, protected from dust and dirt until it is
installed in its final location.

Do not place heavy weights on the packed product and
avoid impact damage.

Any lifting equipment must be safe and of suitable ca-
pacity for weight and size. Special attention may be
required to ensure fan assembly does not distort or tilt
as weight distribution may vary. Never lift a product by
pulling it by the wires or terminal casing. Likewise, no
pressure should be applied on the propeller, turbine
or safety grid while manipulating the product.

STORAGE

Storage must be in a safe, flat, controlled environment
to prevent damage, especially from water, sand, dust,
moisture, corrosion, temperature. Recommend that
duct connections (inflow and outflow) are closed to
avoid dust/debris entering the equipment.

These data may also apply to an installed fan, which is
not put into operation for extended period.
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IMPORTANT INFORMATION
FOR THE SAFETY OF
INSTALLERS AND USERS

e|nstallation must be carried
out by qualified persons ac-
ting in accordance with all
safety precautions applicable
and as required by law, regu-
lations and standards in the
country applicable.

e All fan units are designed and
manufactured in accordan-
ce with EC Directive. Safety
guard accessories are availa-
ble from S&P if required due
to specific installation.

e\Working ambient temperature
for fan unit equipment should
not be exceeded typically this
will be within -20°C to +40°C,
unless stated otherwise.

e This fan unit must not be used
in explosive or corrosive at-
mospheres.

e|f the fan unit is to extract air
from premises where a boiler
or other combustion appliance
is installed, make sure that the
room has sufficient air intakes
to assure adequate combustion.



eThis appliance can be used
by children aged from 8 years
and above and persons with
reduced physical, sensory or
mental capabilities or lack of
experience and knowledge if
they have been given supervi-
sion or instruction concerning
use of the appliance in a safe
way and understand the ha-
zards involved. Children shall
not play with the appliance.
Cleaning and user mainte-
nance shall not be made by
children without supervision.

SAFETY DURING INSTALLATION

Fan unit equipment should be electrically isolated
and locked out before any work started.

The Installer, User is responsible for ensuring that the
fan unit is installed, operated and serviced by quali-
fied personnel, acting in accordance with all safety
precautions applicable and as required by law, regula-
tions and standards in the country applicable.

Safety protective clothing, equipment, hearing protec-
tion, and tools may be required.

Before any installation work is started, ensure that fan
unit equipment is correct for application. Location for
installation is solid, level, flat and suitable for moun-
ting fan unit assembly.

Fan unit should be located in position, and assembled
with any accessory equipment supplied, on relevant
mounting, anti-vibration mountings, safety protection
guards, on a solid level base to avoid any distortion
and misalignment and with correct air direction as
shown on nameplate. Fan unit should then be levelled
on any anti-vibration mountings. Flexible connectors
must be taught to ensure no disruption to air flow, es-
pecially on inlet to fan unit.

Make sure there are no loose elements near the fan
unit. When the fan unit is mounted in a duct, check
that it is clean of any elements and exclusively used
for ventilation system.

The electrical installation must include a double pole
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switch with a contact clearance of at least 3 mm, co-
rrectly sized and in accordance with the electrical
standards of the country of installation.

For electrical connections follow the wiring diagram
“A” indicated in this manual.

The fan unit classified as Residential Ventilation Unit
with control factor 0,65 have to comply with the re-
quirements of the European Directive 2009/125 and
must be installed following the local demand control
definition given in the regulation n°®1253/2014 (See
fig.B as example).

START UP

Check fan unit equipment name plate data is appro-
priate to the location electrical supply, especially
Voltage, Frequency, Phase, Amps, speed are co-
rrect.

Check earth connections, electrical terminations
and terminal box lid, with any seals, if fitted, are co-
rrect.

In compliance with Machine Directive, if the fan unit
is accessible to operators and is a health and safety
risk, adequate protection must be fitted, informa-
tion for safety equipment, including guards, can be
found in S&P accessories catalogue.

Check all rotating parts have free, unobstructed
movement.

Check there are no foreign bodies inside the fan unit
or that can be drawn into, or fall into fan unit.
Check the structure is complete and has no dama-
ge. Check installation and area is safe and energise
fan unit and start motor.

Check that the impeller and airflow direction is co-
rrect, and there are no unusual vibrations.

